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1. Czesé ogolna.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Myania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Sa wymagania dotycce prac zwjzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych roziwg
przystanizeglarskiej w Btotniku w zakresie utwardzenia platuzimowania jachtow z zago-
spodarowaniem terenu.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna me by wykorzystana do prowadzenia robot gzeénych z instala-
Cja elektryczra i CCTV w terenie.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygeowadzenie robot zwzanych z wyko-
naniem instalacji elektrycznych i obejmdinie zasilajce oraz kamery CCTV w terenie.

1.4. WyszczegOlnienie i opis prac towarzysxych i robot tymczasowych

W zakresie uktadania kabli w ziemi przewiduje sastpujace prace towarzygee robotom
podstawowym:

» trasowanie linii kablowych — powinno bydokonane metodami geodezyjnymi przez
odpowiedny jednostk (np. przedsibiorstwo geodezyjne); za zgpthwestora traso-
wanie linii maze przeprowadziprzedstbiorstwo wykonawcze.

= zabezpieczenie wykopow seiany wykopow otwartych natg zabezpieczy przed
osuwaniem si, wykopy w miejscach dogtnych dla oséb nie zatrudnionych przy ro-
botach nalgy zabezpieczy poreczami ochronnymi z tablicami ostrzegawczymi, a w
nocy $wiattami ostrzegawczymi.

= zabezpieczenie przgjdla pieszych — prz&ia powinny by wyznaczone w miejscach
zapewniajcych bezpieczestwo, w miejscach prz&j przez rowy naley wykona od-
powiednie pomosty.

= usungcie kolizji istniepcego zhcza kablowego z projektowanym zagospodarowaniem
terenu — przeniesienie wraz z kablem zagilan w miejsce wskazane w dokumenta-
cji projektowe.

1.5. Informacje o terenie budowy

Organizacja pracy na placu budowy powinna bgodna z aktualnymi postanowieniami wia-
sciwych jednostek w sprawie realizacji inwestycjidowlanych i remontowych w zakresie
instalacji elektrycznych.
Jednostk wykonawca jest kierownik robot instalacyjnych, ktory posiadapowiednie
uprawnienia do petnienia tej funkcji, wgpujacy w charakterze Wykonawcy i wspOtpragu;j
cy z Zamawiajicym. Wykonawca robot instalacyjnych ma prawo kotayg urzdzen palcu
budowy w ramach zasad okienych w umowie wspotpracy z Zamawgaym lub General-
nym Wykonawg .
W zakresie organizacji placu budowy wykonawca rolg@iwinien mi€ zapewnione przez
generalnego wykonawc

= ogrodzenie placu budowy;

= odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjmeagazynowe, peli s3 nie-

zbedne w procesie budowy;
= odpowiedni dojazd na plac budowy;



= zasilanie w energielektryczr w ilosciach i o parametrach nieglnych w do zapew-
nienia procesu budowy;

» otrzymanie dokumentacji technicznej oraz ydgtio dokumentéw pozwolenia na bu-
dowe, umowy na zlecony zakres, projekt organizacji tolbbdrmonogram rob6t bu-
dowlano-montaowych.

Wykonawca jest zobowzany do przestrzegania Planu Bezpiésiga i Ochrony Zdrowia,
ktory jest sporgdzany przez Kierownika Budowy w porozumieniu z odfaminimi Kierow-
nikami Robot.

1.6. Nazwy i kody rob6t budowlanych
Nazwy i kody robot budowlanych ajtych przedmiotem zamowienia.

1) Wykonanie instalacji elektrycznych zasieych;

Dziat 45 — Budownictwo; Kod CPV 45000000-7 — Robbtydowlane
Grupa 45.3 — Roboty instalacyjne w budynkach; Ké&d/@15310000-0
Klasa 45.31 — Roboty instalacyjne elektryczne; IK#tV 45310000-3
Kod CPV 45316100-6 — Instalowanie guizen oswietlenia zewgtrznego;
Kod CPV 45316110-9 — Instalowanie guzen oswietlenia drogowego.

1.7. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okienia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami definicjami podanymi pate;:

Specyfikacja techniczna— dokument zawieragy zespo6t cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresigrametrow technicznych, jal®,
wymogow bezpieczestwa, wielkdci charakterystycznych a tak co do nazewnictwa,
symboliki, znakéw i sposobow oznaczania, metod bageodb oraz odbioréw i rozlicze

Deklaracja zgodnaci — aéwiadczenie producenta lub jego upawimnego przedstawiciela
stwierdzajce, na jego wwczrg odpowiedzialnét, ze wyréb budowlany jest zgodny ze
zharmonizowa specyfikacy techniczi, a w przypadku braku takiej z Padskiormg wyro-
bu, niemajca statusu normy wycofanej lub aprofpétchniczia.

Aprobata  techniczna - dokument stwierdzagy przydatné¢ dane wyrobu do okéeo-
nego obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia toigico do wymagapodstawowych
wyrobu oraz metodykbada dla potwierdzenia tych wymaga

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upawm#ong jednostkk badajgca (cer-
tyfikujaca), stwierdzajcy zgodnéc z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami praw-
nymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfiaigchniczg dla badanego materiatu
lub wyrobu.

Rozdzielnica elektryczna— zesp6t aparatury odpowiednio dobranej igppbnej w bloki
funkcjonalne, stmcy do zasilania, zabezpieczania aalzen elektrycznych przed skutkami
zwar i przecizen, realizacji wyznaczonych zaflalanego pola oraz kontroli linii i obwoddow
instalacji elektrycznej. Aparatura, stangea wraz z obudogrozdzielnie, w zalenosci od
potrzeb mae spetniad nastpujace funkcje 4czeniowe, rozdzielcze i zabezpieczania.

Klasa ochronnagci — umowne oznaczenie, oklgace maliwosci ochronne urgdzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy begmanim dotyku.



Stopien ochrony obudowy IP — okr&lona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony
przed dotykiem elementowyposaeniarozdzielnicy oraz przed przedostaniera siat sta-
tych, wnikaniem cieczy (szczegolnie wody) i gaz@wktdr zapewnia odpowiednia obudo-
wa.

Wyposazenie rozdzielnicy elektrycznej —zespot aparatury i systemow pceen we-
wnetrznych potrzebnych do realizacji wszelkich celoyenaczonych danej rozdzielnicy.

Obwad instalacji elektrycznej— zespét elementéw pgdzonych pérednio lub bezpaednio

ze zrédtem energii elektrycznej za pomochronionego przed przgeniem wspolnym za-
bezpieczeniem, kompletu odpowiednio goaionych przewoddw elektrycznych. W skfad ob-
wodu elektrycznego wchodzprzewody pod napciem, przewody ochronne oraz wszelkie
urzagdzenia zmieniace parametry elektryczrabdwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnaliza-
cyjne, zwgzane danym punktem zasilania w engfgabezpieczeniem).

Kable i przewody — materiaty shigce do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow,
impulséw elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zespdt materiatbw dodatkowych, stosowa-
nych przy uktadaniu przewodow, utatwjey ich monta oraz dotarcie w przypadku awa-
rii, zabezpieczary przed uszkodzeniami, wytycaeay trasy cagow rownolegtych przewo-
dow itp.
Grupy materiatéw stanowagych osprzt instalacyjny do kabli i przewoddw:

- rury przepustowe,

- systemy mocuge,

- koncéwki kablowe,

- pozostaty ospkt (oznaczniki przewodéw, dtawice,agkki i szyny, zaciski ochronne

itp.).

Urzadzenia elektryczne— wszelkie urzdzenia i elementy instalacji elektrycznej przezna-
czone do wytwarzania, przeksztatcania, przesylamiaozdziatu energii elektrycznej.

Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii elek-
trycznej w inrg forme energii fwiatto, ciepto, energimechanicza itp.).

Oprawa oswietleniowa (elektryczna)— kompletne urgdzenie stagce do przymocowania i
pofaczenia z instalagjelektryczn jednego lub kilkuzrodet $wiatta, ochronyzrodet swiatta
przed wptywami zewgtrznymi i ochronysrodowiska przed szkodliwym dziataniemodia
Swiatta a take do uzyskania odpowiednich parametrémietinych (bryta fotometryczna,
luminacja), utatwia wiciwe umiejscowienie i bezpieczrwymiare zrodet $wiatta, tworzy
estetyczne formy wymagane dla danego typu pomiesmzElementami dodatkowymg s
ostony lub elementy ukierunkowanieddetswiatta w formie: klosza, odbipnika, rastra, aba-
Zuru.

Czes¢ czynna— przewaod lub inny element przewady, wchodacy w sktad instalacji elek-
trycznej lub uradzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy instalalgktrycznej mee by
pod nap¢ciem, a nie speinia funkcji przewodu ochronnegaémrody ochronne PE i PEN

nie $ czs$cig czynry).

Czes¢ dostepna — przewodzca czs¢ urzadzenia elektroenergetycznego lub innego przed-
miotu, kedgca w zasjgu rki ze stanowiska dogtnego (tj. takiego, na ktorym cztowiek o



przecetnej sprawnéci fizycznej mae st znalez¢ bez korzystania zé&rodkow pomocni-
czych np. drabiny, stupotazéw itp.), ktéra podcrasmalnej pracy nie jest pod napiem,
jednak mae sk pod nim znalé¢ w momencie zaktdcenia (uszkodzenia lub niezamiajzo
zmiany instalacji elektroenergetycznej, parametrolarakterystyk lub uktadu pracy gfz
dzenia np. zwarcia, wyniesienia potencjatu, uszkadzizolaciji itp.).

Napiecie dotykowe Ud(Zrodtowe przy dotyku}- napicie pojawiajce s¢ przy zwarciu do-
ziemnym pomgdzy przewodgca czescig, ktéra mae by (nie jest) dotknjta przez czio-
wieka a miejscem na ziemi, na ktorym znagdsi¢ stopy.

Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym (ochrona przeciwporaniowa) - zespot
srodkéw zmniejszagcych ryzyko poraenia padem elektrycznym.

Ochrona podstawowa— ochrona przed paraniem pgdem elektrycznym w warunkach bra-
ku uszkodzenia.

Ochrona przy uszkodzeniu— ochrona przed pataniem pgdem elektrycznym przy poje-
dynczym uszkodzeniu.

Ochrona uzupetniajgca - ochrona przed potaniem pgdem elektrycznym stosowana w
miejscach, w ktorych wyspuje zwekszone ryzyko potaenia na skutek matej impedancji
styku ludzi z ziemy lub z elementami budynku.

System CCTV - system nadzoru wizyjnego, telewizyjny systemzoad - zespot telewizyj-
nych srodkéw technicznych i programowych przeznaczonyotleerwowania, wykrywania,
rejestrowania i sygnalizowania nienormalnych wanawkvskazujcych na istnienie zagre-
nia.

Kamera TV zewnetrzna - kamera przystosowana do pracy w klasaslowiskowej IV (PN-
EN-50131-1:1999 p. 7.1.).

Serwer (rejestrator) CCTV - urzdzenie odbiergre sygnat wizyjny z wielu kamer, umo
liwiajace rownoczesny zapis i odtwarzanie obrazu, oraaweglanie na jednym ekranie ob-
razow z ragnych kamer.

1.8. Ogdlne wymagania dotycgce robdt.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kevykonania robot oraz za zgodida Doku-
mentacy Projektova, Specyfikacy Techniczi i wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestor-
skiego.

2. Wymagania dotyczce wiaciwosci wyrobow budowlanych.

2.1. Wymagania ogolne

Do wykonania instalacji elektrycznych najestosowa kable, spret, osprzt oraz aparatgri
urzagdzenia elektryczne posiadeg dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Nédyer
stosowane powinny posiatlatesty dopuszczenia do obrotu i powszechnego \stosa
zgodnie z art. 10 Prawa Budowlanego (Dz.U. 20030, poz. 2016; Dz.U. 2004 nr 6, poz.
41; nr 92, poz. 881; nr 93, poz. 888; nr 96, p&A)9

Wszelkie nazwy wilasne produktow i materiatow prziame w specyfikacji sty ustaleniu
pozgdanego standardu wykonania i afemia wiaciwosci i wymogow technicznych zato-
nych w dokumentacji technicznej dla projektowany@iwigzan.



2.2. Rodzaje materiatow

Wszystkie materiaty do prefabrykacji i moatiarozdzielnic oraz wykonania instalacji elek-
trycznej powinny odpowiadawymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia-(nor
mach, aprobatach technicznych).

2.2.1. Kable

Zaleca sj, aby kable energetyczne uktadane w terenie pdgiadacijc wg wymogow przy-
stosowane do ukladania w ziemi.

Jako materialy przewodee naley stosowé mied, liczbazyt: 3 lub 5.

Napiecia znamionowe dla linii kablowych: 0,6/1 kV/kV.

Izolacjazyt: PVC, zewrtrzna powtoka z PVC.

2.2.2. Systemy mocujce kable

Koncéwki kablowe wykonane z materiatéw dobrzarzewodzcych pad elektryczny jak
aluminium, mied, mosiadz, montowane poprzez zaciskanie lubeslnie; ich zastosowanie
utatwia pod4czanie i umaliwia wielokrotne odiczanie i przydczanie przewodoéw do insta-
lacji bez koniecznéxi kazdorazowego przygotowania koow przewodu oraz umbwia sys-
temowe izolowanie za pomgoston izolacyjnych.

Pozostaly ospret — utatwia monta i zwigksza bezpieczestwo obstugi; wyréni¢ mazna
kilka grup materiatébw: oznaczniki przewodow, dtagjizhczki i szyny, zaciski ochronne
itp.

2.2.3. Oprawy oswietleniowe

Podstawowe dane techniczne oprawietleniowych:
moc — 167 W,

strumien swietlny oprawy - 16750 Im,
wspotczynnik oddawania barw Ra — 80,
barwaswiatta — 4000 K,

wydajna¢ oprawy — 100 Im/W.

2.2.4. Stupy i wysiegniki

Podstawowe dane stupdow:
e okragte,
e ze stali ocynkowane;.

2.2.5. Kamery CCTV

zewretrzna typu ,bullet”,
komunikacja bezprzewodowa Wi-Fi,
rodzaj przetwornika: CMOS,
rozdzielczéc¢ kamery: 4 MPX (2K),
wielkos¢ przetwornika: 1/3",
rozdzielczaé: 2688x1520,
ogniskowa obiektywu: 2.8 mm,

kat widzenia: 106°,

wyposaenie w reflektor podczerwieni,
widoczna¢ w nocy: 30 m,

funkcja detekcji ruchu,

stopier ochronny obudowy: IP67,
napkcie zasilania:12 V DC.



2.3. Warunki przyj ecia na budowe wyroboéw do rob6t montazowych.
Wyroby do robét monteowych mog by¢ przyjete na budow, jesli spetniap nastpujace
warunki:
- s zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystpbdanm w dokumentacji pro-
jektowej i specyfikacji technicznej (szczegotows§T,
- 3 whasciwie oznakowane i opakowane,
- spetniaj wymagane wisciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,
- producent dostarczyt dokumeniwiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechne-
go lub jednostkowego zastosowania, a w odniesidaidiabrycznie przygotowanych
prefabrykatow rownie karty katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stos-
nia wyrobow.
Niedopuszczalne jest stosowanie do robot mamwesich i prefabrykacji — wyrobéw i mate-
rialdbw nieznanego pochodzenia.
Przyjgcie materiatow i wyrobéw na bude@wpowinno by potwierdzone wpisem do dzienni-
ka budowy.

2.4. Warunki przechowywania materiatdbw do montazu instalacji elektrycznych

Wszystkie materialy i prefabrykaty pakowane powitoyy przechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukgj producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

W szczegdlnéci kable i przewodyalezy przechowywé na kgbnach (oznaczenie ,B”) lub w
krazkach (oznaczenie ,K”), kice przewodow producent zabezpiecza przed przedastaw
niem s¢ wilgoci do wewntrz i wyprowadza poza opakowanie dla utatwieniatkanpara-
metréw (cagtosc zyt, przekroj)

Pozostaty spkg, osprzt i oprawy dwietleniowe wraz z ospgeem pomocniczym naky
przechowywa w oryginalnych opakowaniach, kartonach, opakowanitliowych. Szcze-
golnie naley chront przed wpltywami atmosferycznymi: deszczem, mrozeaz aawilgo-
ceniem.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyraig@kowanych powinno lBysuche

i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. Wymagania dotyczce sprztu i maszyn.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie spetu, ktdry nie spowoduje niekorzyst-
nego wpltywu na jak& wykonywanych robot, zarowno miejscu tych robok, fez przy wy-
konywaniu czynnéci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku mate-
riatdw, sprztu itp. Sprzt uzywany przez wykonawgcpowinien uzyska akceptagj Kierow-
nika robét instalacyjnych.

Przy robotach ziemnych w pofli istniepcych uradzer podziemnych, prace nale wyko-
nywat recznie.

4. Wymagania dotyczcesrodkow transportu.

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakéé wykonywanych robat i g okreslone w projekcie organiza-
cji robot.

Podczas transportu przexame materialty powinny liyzabezpieczone przed ich przemiesz-
czaniem i uktadane zgodnie z warunkami transposgtdanymi przez ich wytwokc

5.  Wymagania dotyczce wykonania instalacji elektrycznych.

Instalacje naley wykonywa zgodnie z projektem oraz poleceniami Kierownikd&to
W zakres wykonywanych robét wchodzi instalacjevietleniowa i CCTV w terenie.



Wykonawca ma obowzek wykonania instalacji oraz moatauradzer w sposob zgodny z
obowigzujacymi zasadami oraz wytycznymi zawartymi w kartaakakogowych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z umow lub kontraktem, za
ich zgodné¢ z dokumentagj projektowg i wymaganiami specyfikacji technicznych.
Instalacje elektryczne nalg wykona& zgodnie z zamieszczonymi péej wymaganiami
0golnymi:

» do wykonania instalacji elektrycznych nateuzywaé przewodow, kabli, spetu,
osprzitu oraz aparatury i ugdzen posiadajcych znak bezpiecastwa lub dopuszcze-
nia do stosowania w budownictwie.

» instalacje elektryczne powinny byak wykonane, aby zapewniatyagla dostave
energii elektrycznej o odpowiednich parametrachneznych, stosownie do potrzeb
uzytkownikow.

» nalery zapewné bezkolizyjnd¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami.

» Instalacja powinna zapewsiaochrore srodowiska przed ska&niem, emitowaniem
niedopuszczalnego poziomu dfigahatasu oraz oddziatywaniem pola elektro-
magnetycznego.

» instalacje elektryczne nie mgy¢ zrodiem zakidce elektromagnetycznych (EMI).

6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobow i rob6t budowlanych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robdt, jakdci zastosowanych materiatow i
elementéw oraz zapewni odpowiedni system kontrodzamaliwos$¢ pobierania prébek i
badania materiatdow i robot. Celem kontroli jestistdzenie osigniecia zataonej jakdci
wykonywanych robét przy wykonywaniu instalacji digicznych. Zastosowane udzenia
oraz kable powinny posiaélatest fabryczny lu8wiadectwo jakéci, wydane przez produ-
centa.

W trakcie rob6t powinny byprzeprowadzane kontrole stanu wykonywanej insjial@o za-
konczeniu robot naley sprawdzt i pomierzy jakasé i kompletngé wykonanych robot.

7. Wymagania dotyczce przedmiaru i obmiaru robot.

7.1. Ogolne zasady przedmiaru, obmiaru robét i prowadzera ksiazki obmiaru.

Zgodnie z rozpordzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wéné 2004 r. przedmiar robot
powinien zawier& zestawienie przewidzianych do wykonania robot pmgswych: w kolej-
nosci technologicznej ich wykonania, ze szczego6towypisem lub wskazaniem podstaw
ustalajcych szczegotowy opis oraz wskazanie seaych specyfikacji technicznych wyko-
nania i odbioru robét budowlanych, z wyliczeniemestawieniem iléci jednostek przedmia-
rowych robot podstawowych. Spis dziatow przedmiamoot powinien przedstawdgpodziat
wszystkich rob6t budowlanych w danym obiekcie wgdWispdlnego Stownika Zamowie
Dalszy podziat przedmiaru rob6t najeopracowa wedtug systematyki ustalonej indywidu-
alnie lub na podstawie systematyki stosowanej wikatjach zawierajcych normy nakta-
dow rzeczowych. Tabele przedmiaru robét powinnyieeal pozycje przedmiarowe odpo-
wiadagce robotom podstawowym. Ogolne zasady obmiaru rdbtjicz umow z wynagro-
dzeniem kosztorysowym wykonawcy. Obmiar robétizie okréla¢ faktyczny zakres robot
wykonywanych zgodnie z dokumentagrojektows i specyfikacy techniczi, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonujekdhawca po pisemnym powiadomie-
niu inspektora nadzoru inwestorskiego o terminzkresie obmierzanych robét. Powiado-
mienie powinno nagpi¢ na co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane slo ksazki obmiarow. Ksjzka obmiaréw jest nie-
zbedna do udokumentowania wykonanych roboét ulggagh zakryciu lub zanikagych. W
przypadku popetnienia &du w ilosciach podanym w przedmiarze lub w specyfikacji tech
nicznej lub opuszczeniu pozycji, Wykonawca zob@any jest ukaczy¢ wszystkie roboty



budowlane. Korekta ewentualnycretdw lub pomingtych pozyciji w przedmiarze wymaga
pisemnego wygpienia Wykonawcy i akceptacji przez inspektora madzinwestorskiego, po
porozumieniu z Zamawiggym, jezeli zawarta umowa o wykonaniu roboét nie stanowt ina
czej. Obmiaru wykonanych robot dokonuje kierowrakdt.

7.2. Zasady okrelania ilosci robét i materiatow

Dlugosci pomidzy wyszczegolnionymi punktamietty obmierzone poziomo, wzdtulinii
osiowej i podawane w [m]. deli szczegbtowe specyfikacje techniczne nie wymagidg
kreslonych robot inaczej, objjosci beda wyliczone w [nf], powierzchnie w [rf], a sprat i
urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu dhégg objetosci i powierzchni stosuje sidokladnd¢
do dwdéch znakow po przecinku.

llosci, ktdre mag by¢ obmierzane wagowoglla wazone w kilogramach lub tonach.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzagdzenia te
lub sprzt pomiarowy wymagajbada atestujcych, to Wykonawca przedstawi inspektorowi
nadzoru inwestorskiego vkae swiadectwa.

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy leda przez Wykonawg utrzymywane w nalg/tym
stanie przez caly okres trwania robot. adlzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie
obmiaru robdét, wymagajakceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego latmeizapcego
realizacyg umowy.

7.4. Czas przeprowadzenia pomiarow

Obmiary naley przeprowadzaprzed czsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw ro-
boét, a take w przypadku wysgpujacej diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych naley przeprowadzaw czasie ich wykonywania. Obmiar robot
ulegapcych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szki-
cami dojczonymi do ksjzki obmiarow, wzgédnie umieszczonymi na karcie obmiarowej.

8.  Odbiory robot budowlanych.

Podczas wykonywania robot budowlanych gzginych z prowadzeniem instalacji elektrycz-
nych przewiduje sinastpujace rodzaje odbioréw:

= odbidr robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu

= odbidr czsciowy;

= odbidr etapowy;

= rozruch technologiczny

= odbidér kaacowy;

= 0odbidr po okresiegkojmi;

= odbiér ostateczny — pogwarancyjny.
Wykonawca w uzgodnieniu z Zamawgeym lub Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego ustali
harmonogram odbiorow rob6t budowlanych.
Przystpujac do przekazania Zamawsapmu czsci lub catdci instalacji elektrycznych Wy-
konawca musi okazgprotokoty z odpowiednich pomiaréw, dokumentaajestiukcje eksplo-
atacji oraz wszelkie niezldne aprobaty.
Przystpujac do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przekazaZamawiagce-
mu nasgpujace dokumenty:

» odwiadczenie Kierownika rob6t o zgodimd wykonania instalacji elektrycznych z do-

kumentacj projektowg i warunkami pozwolenia na budew
= dokumentacje powykonawgz
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= szczegobtowe specyfikacje techniczne wykonania iardbrobét (podstawowe specy-
fikacje z umowy z uzupetnieniem lub zamienne);

» dziennik budowy, montan ksizke obmiaréw (oryginaty)

= protokoty odbioréw cgsciowych, etapowych, robét znikgjych i ulegajcych zakry-
ciu;

» odpowiednie dokumenty dopuszcaag materiaty do stosowania w budownictwie;

» rysunki zwgzane z wykonaniem robét towarzgsygch inwestycji (np. przelenie in-
stalacji podziemnych, itp.)

» geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu;

= kopie mapy zasadniczej powstata w wyniku geodezyjnweentaryzacji sieci.

Roboty instalacji odgromowej powinny dydebrane, jeli wszystkie wyniki bada 53 po-
zytywne, a dostarczone przez wykonawlokumenty g kompletne i prawidtowe pod wzgl
dem merytorycznym.
Jezeli chociaby jeden wynik bada byt negatywny roboty instalacji odgromowej nie po-
wmny by¢ odebrane. W takim przypadku nafewybra jedno z naspujacych rozwazan:
jezeli to mazliwe nalezy ustalt zakres prac korygagych, usugé niezgodnéci insta-
lacji z wymaganiami okkdonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjicte
nicznej i przedstawije ponownie do odbioru,

- jezeli odchylenia od wymaganie zagraaja bezpieczéstwu wytkownikai trwatgci
instalacji zamawiacy maze wyrazé zgod: na dokonanie odbioru koowego z jed-
noczesnym obuneniemwartasci wynagrodzenia w stosunku do usfalenownych,

- w przypadku, gdy niegssmazliwe podane wyej rozwigzania wykonawca zobowaany
jest do usuricia wadliwie wykonanych robét, wykoég ponownie i powtornie zgto-
si¢ do odbioru,

W przypadku niekompletroi dokumentow odbior m@ by dokonany po ich uzupetnieniu.
Wyniki bada trzeba zamigi¢ w protokole odbioru kiacowego.

9. Rozliczenia rob6t

Zamawiagcy (lub Generalny Wykonawca), w umowie zawartej gkdhawe okreli czy
rozliczanie wykonanych robét podstawowyckdbie dokonane w systemie przedmiarowym
czy ryczaltowym oraz zasady ptafeoza wykonane roboty. Rozliczenia za wykonane tpbo
dokonane &dg na podstawigwiadectw ptatnéci wystawionych przez Wykonaw@o akcep-
tacji przez Zamawiggego. W przypadku dopuszczenia zawddmows pomidzy Wyko-
nawg a Zamawiajcym przegciowych swiadectw ptatnéci s3 one wystawiane przez Wyko-
nawe; i akceptowane przez Zamawjeggo na podstawie ,wykazu robét wykonanyck-cz
$ciowo”.

Podstaw ptatnaci bedg ceny jednostkowe materiatdw zawarte w kosztorydertowym
sporadzonym przez Wykonawd bedacym zahcznikiem zawartej Umowy.

Dopuszcza giinne formy rozliczania i ptatdci za wykonane roboty pod warunkiem jedno-
znacznego ich okseenia w zawarte] pomdzy stronami Umowie.

10. Dokumenty odniesienia

10.1. Dokumentacja projektowa.
Podstaw wykonania robét budowlanych jest dokumentacjagkimwa.

10.2. Przepisy Prawne
» Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (IDZ003 nr 207, poz. 2016 zp0
niejszymi zmianami)
= Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietni@20 (Dz. U. z 2004 r. Nr 92,
poz. 881).
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» Ustawa - Prawo energetyczne z dnia 10 kwietnia ¥9€0z. U. 2003 nr 153 paiej-

szymi zmianami).

= Ustawa z dnia 12 wrzaia 2002 r. o normalizacji (Dz. U. 2002 nr 169, pb286).

» Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004vrsprawie szczegotowe-
go zakresu i formy dokumentacji projektowej, spé@dji technicznych wykonania i
odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalilytkowego (Dz. U. z 2004
r. Nr 202, poz. 2072 z gdiejszymi zmianami).

» Rozporadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spaleej z dnia 10 kwietnia
2003 r. w sprawie zasadniczych wymagHa maszyn i elementow bezpieagava
(Dz. U. 2003 nr 91, poz. 858).

» Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@(2 r. w sprawie warun-
kow technicznych, jakim powinny odpowiadédudynki i ich usytuowanie (Dz. U.
2002 nr 75 z piniejszymi zmianami).

» Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczegétowe-
go zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U.200 120, poz. 1133).

10.3. Normy

PN-HD 60364-1:2010

PN-HD 60364-4-41:2009

PN-IEC 60364-4-42:1999

PN-IEC 60364-4-43:1999

PN-IEC 60364-4-443:1999

PN-IEC 60364-4-444:2001

PN-IEC 60364-4-473:1999

PN-IEC 60364-4-482:1999

PN-IEC 60364-5-51:2000

PN-IEC 60364-5-52:2002

PN-IEC 60364-5-523:2001

Instalacje elektryczne niskiegnapiecia. Wymagania podsta-
wowe, ustalenie ogolnych charakterystyk, definicje

Instalacje elektryczne nislkge napicia. Ochrona dla zapew-
nienia bezpieczastwa. Ochrona przed poraeniem elektrycz-
nym

Instalacje elektryczne w obktach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagstwa. Ochrona przed skutkami oddzia-
tywania cieplnego

Instalacje elektryczne w obktach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagstwa. Ochrona przed padem przet-
zeniowym.

Instalacje elektryczne w aktach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecaestwa. Ochrona przed przepgciami.
Ochrona przed przepkgciami atmosferycznymi lub fczenio-
wymi.

Instalacje elektryczne w aktach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecaestwa. Ochrona przed przepeciami.
Ochrona przed zaktéceniami elektromagnetycznymi (EN) w
instalacjach obiektow budowlanych.

Instalacje elektryczne w aktach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagstwa. Stosowanie srodkéw ochrony
zapewniajcych bezpieczastwo. Srodki ochrony przed pra-
dem przetezeniowym

Instalacje elektryczne w adktach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpiecZsstwa. Dobor srodkow
ochrony w zalenosci od wplywow zewretrznych. Ochrona
przeciwpozarowa

Instalacje elektryczne w osktach budowlanych. Dobér i
montaz wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogoélne

Instalacje elektryczne w osktach budowlanych. Dobér i
montaz wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobr i
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PN-IEC 60364-5-53:2000

PN-IEC 60364-5-534:2003

PN-IEC 60364-5-537:1999

PN-HD 60364-5-54:2010

PN-HD 60364-5-559:2010

PN-HD 60364-6:2008

N SEP-E-001. Norma SEP

N SEP-E-004. Norma SEP

PN-EN 60529:2003

PN-EN 50132-7

PN-E 50132-5

montaz wyposaenia elektrycznego. Obegjzalnosé pradowa
diugotrwata przewodow

Instalacje elektryczne w osktach budowlanych. Dobér i
montaz wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i
sterownicza

Instalacje elektryczne w @ktach budowlanych. Dobor i
montaz wyposaenia elektrycznego. Uradzenia do ochrony
przed przepigciami

Instalacje elektryczne w @ktach budowlanych. Dobor i
montaz wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i
sterownicza. Uradzenia do odjczania izolacyjnego iaczenia
Instalacje elektryczne niskje napiecia. Dobor i montaz wy-
posaenia elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronne i
przewody

Instalacje elektryczne w adktach budowlanych. Dobor i
montaz wyposaenia elektrycznego. Inne wyposeenie. Opra-
wy oswietleniowe i instalacje dwietleniowe

Instalacje elektryczne niskieguapiecia. Sprawdzanie.

Sieci elektroenergetyczneskiego napecia. Ochrona przeciw-
porazeniowa

Elektroenergetyczne i sygnedcyjne linie kablowe. Projekto-
wanie i budowa

Stopnie ochrony zapewnianej przebudowy (Kod IP)
Systemy alarmowe. - Systemy dozoroW&TV w zastosowa-

niach dotycacych zabezpieczenia.

Systemy alarmowe —-Systemy dozorowe T stosowane w
zabezpieczeniach — G&¢ 5: Teletransmisja.
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